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II. PRECIZARI:

1. Obiectivele disciplinei:

- determinarea unor solutii pentru desfasurarea unui ciclu de productie, numite si programe de
bazd, capacitatea de a genera si obtine programe de baza;

- studiul unor cicluri de productie speciale si reprezentarea lor prin modele matematice
speciale;

- determinarea unor programe de baza optime, utilizind dualitatea;

- studiul unor cicluri de productie in care numarul produselor finite trebuie sd se incadreze intre
o margine inferiora si una superiora;

- studiul optimizarii complete a unui ciclu de productie;

- formarea capacitatii manageriale de descentralizare a deciziilor; conducere la doua nivele;

- studiul unor modele de tip transport — afectare, alocare;

- studiul problemei succesiunii §i @ minimizarii timpului ,,mort”;

- studiul optimizarii speciale in numere intregi.

2. Concordanta cu alte discipline: Prin problematica pe care o abordeazd ,,Cercetarile
Operationale” ofera cadrul matematic si economic necesar unor discipline precum:

- bazele modelarii sistemelor mecanice;

- ingineria si designul produselor;

- ingineria i managementul productiei;

- tehnologia fabricarii produselor;

- modelarea si simularea proceselor tehnologice (master);

- fabricatia integrata asistata (master);

- dezvoltarea produselor (master);

- metode si algoritmi de optimizare a proceselor economice 1n industrie (master).

3. Proceduri folosite la predarea disciplinei:
3.1. problematizarea;
3.2. demonstratia logica;
3.3. descriere;
3.4. algoritmizarea, chei de control;




3.5. explicatia economica;

3.6. exercitii de creativitate, cercetare — descoperire;
3.7. brainstorming;

3.8. comparatia;

4. Modalitati de examinare prin:

PrezZenta: ........cccceeveeevieenieenieennnen. 10 %
tema de casa: ......ccoeeveeiieeiienen - examen parfial:.........cccoeeeeiieniennen.
alte elemente, cercuri stiintifice: -

III. TEMATICA ORELOR DE CURS (28 ore):

Nr.
crt.

Semestrul

Denumirea temei / capitolul

ore

3

Cap. 1. Solutii pentru desfasurarea unui ciclu de productie,
numite i programe de baza.
1.1. Problema existentei programelor;
1.2. Generarea programelor de baza;
1.3. Obtinerea programelor de baza prin ,revizuire”;
1.4. Aspecte teoretice.

Cap. 2. Cicluri de productie speciale si reprezentarea lor
prin modele matematice speciale.
2.1. Sisteme speciale;
2.2. Programare liniara cu variabile X >0, continue.

Cap. 3. Determinarea unor programe de baza optime,
utilizind dualitatea.
3.1. Problema dualitatii in programarea liniara;
3.2. Algoritmul simplex dual;
3.3. Reoptimizari:
3.3.1. Modificarea ,,resurselor” B — I§;

3.3.2. Schimbari C —» 6;
3.3.3. Posibilitatea introducerii in ,fabricatie” a noi
produse,
fara a modifica datele initiale: A;B;C;
3.3.4. Modernizarea tehnologiilor existente;
3.3.5. Degenerare;
3.4. Aplicatii 1n stategii concurentiale:
3.4.1. Stategii rationale;
3.4.2. Jocuri contra ,,naturii”.

Cap. 4. Studiul unor cicluri de productie in care numarul
produselor finite trebuie sd se incadreze intre o
margine inferiora si una superiora.

4.1. Program complet. Program complet, filtrat;
4.2. Generarea programelor complete filtrate, pornind de la
un program complet filtrat Lg , prin schimbari

- i (0).
UOj —0—>U1J.,Je K75
4.3. Generarea programelor complete filtrate, pornind de la

un program complet filtrat U , prin schimbari
0
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U, = D, —» ula;(a = K§°));

4.4. Filtrare;
4.5. Rezolvarea sistemelor de ecuatii liniare (4.4.1.).

5 3 Cap. 5. Optimizare completa a unui ciclu de productie. 2 9-10
5.1. Algoritmul Simplex complet (D);
5.2. Reoptimizari.

6 3 Cap. 6. Descentralizarea deciziilor. Conducere la doua | 4 10-12
nivele.

6.1. Algoritmi speciali (Dantzig-Wolfe);

6.2. Rezolvarea prin algoritmul simplex (D) (complet);

6.3. Rezolvarea prin generarea de coloane cu o singurd
subproblema;

6.4. Interpretari.

7 3 Cap. 7. Modele de tip alocare. (3 ore) 3 12-13
7.1. Modele de tip transport - afectare, programe;
7.2. Algoritmi speciali. Modelul general de tip ,,transport”;
7.3. Algoritm general. Algoritmul transpozitiei. Algoritmul
Ungar.

8 3 Capitolul 8. Alte probleme intélnite in cadrul unui ciclu 2 14
de productie (2 ore)

8.1. Problema succesiunii i a minimizarii timpului ,,mort”;

8.2. Optimizare speciald in numere intregi.

IV. TEMATICA ORELOR DE SEMINAR (14 ore):

Nr.crt. | Semestrul Denumirea temei / lucrarii Nr. Sapt.
ore

1 3 Aplicatii sub forma probleme corespunzatoare elementelor | 2 1
teoretice prezentate la capitolul 1.

2 3 Aplicatii sub forma unor probleme corespunzatoare elementelor | 2 3
teoretice prezentate la capitolul 2. si 3.

3 3 Aplicatii sub forma unor probleme corespunzatoare elementelor | 2 5
teoretice prezentate la capitolul 4. si 5.

4 3 Aplicatii sub forma unor exercitii §i probleme corespunzatoare | 2 7
elementelor teoretice prezentate la capitolul 6. si 7.

5 3 Aplicatii sub forma unor exercitii §i probleme corespunzatoare | 2 9
elementelor teoretice prezentate la capitolul 8. si 9.

6 3 Aplicatii sub forma unor exercitii §i probleme corespunzatoare | 2 11
elementelor teoretice prezentate la capitolul 10. si 11.

7 3 Aplicatii sub forma unor exercitii §i probleme corespunzatoare | 2 13
elementelor teoretice prezentate la capitolul 12., 13. si 14.
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