UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA

ANUNT

Universitatea din Craiova, scoate la concurs 1(un) post de inginer specialist in
mecatronica si robotica, pentru INCESA

Concursul va avea loc la sediul INCESA, b-dul Decebal, nr.107, Craiova si va
consta in 2(doud) probe:

- probascrisd - 27.07.2018, ora 10,00,
- interviu -31.07.2018, ora 10.00;

Conditiile de ocupare a postului:
_ studii superioare absolvite cu diploma de licentd in domeniul mecatronicad si
robotici;

Dosarul de concurs va cuprinde:

- cerere de inscriere la concurs;

- copie C.L;

- diploma de studii original si copie;
- cazier judiciar;

- adeverintd medicald;

- Curriculum vitae.

Dosarele de concurs se depun pana pe data de 23.07.2018, ora 12.00, la sediul
INCESA, b-dul Decebal nr.107, Craiova, iar rezultatul selectiei dosarelor se afiseaza pe
data de 24.07.2018, pe site-ul Universitatii din Craiova, WWW.UCV.10.

Eventualele contestatii privind selectia dosarelor se depun in termen de o zi
lucritoare de la afisarea rezultatului selectiei, la sediul INCESA, b-dul Decebal nr.107,
Craiova, iar rezultatul contestatiilor se afiseaza pe data de 26.07.2018, pe site-ul
Universitatii din Craiova, WWW.Ucv.Io.

Rezultatul probei scrise se afigeaza pe data de 27.07.2018, pe site-ul Universitatii
din Craiova, WWW.UCV.I0.

Eventualele contestatii privind rezultatul probei scrise se depun in termen de o Zi
lucratoare de la afisarea rezultatului, la sediul INCESA, b-dul Decebal nr.107, iar
rezultatul contestatiilor se afiseaza pe site-ul Universitatii din Craiova, WWW.UCV.LO.

Rezultatul interviului se afiseazi pe data de 31 07.2018, iar rezultatul final privind
cele doud probe se afiseazd pe data de 02.08.2018, pe site-ul Universitatii din Craiova,
WWW.UCV.TO.

Anexim bibliografia si tematica:
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Inginer Mecatronica si Robotica
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Modele geometrice,cinematice si dinamice.

Sisteme de reglare a miscarii. &

Sisteme de conducere cu muIt|procesoare/mlcrocontrolIere. L

Conducerea prin variabile de stare.

Sisteme de conducere fuzzy. " L

Metodologia cercetarii creative.

Valorificarea rezultatelor cercetarii.
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Ranky P. G., Ho C L,!;: Robot Modeling. Control and Application with Software, Springer
Verlag, Berlin, 1985.

Craig J. J.: Introduction to Robotics, Addison - Wesley Publishing, New York, 1986.

Kovacs F., Radulescu, C.: Roboti industriali, Litografia Universitatii "Politehnica"
Timisoara, Vol.1 si.2, 1992.

Kovacs F., Tusz F., Varga, S,: Fabrica viitorului, Introducere in producticd, Editura
Multimedia International Arad, 1999.

Vucobratovic M., Potkonjak V.: Applied Dynamics and CAD of Manipulation Robots,
Scientifical Fundamentals of Robotics 6, Springer Verlag, Berlin, Heidelberg, New York,
Tokyo, 1985.
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[11] Manolea Gh. BAZELE CERCETAR!I CREATIVE, Editura AGIR, 2006 .
[12] Belous V., Plhteanu, B. Fundamentele creatiei tehnice. Editura Performantica, lasi, 2005.
[13] Beverdige W.I., Arta cercetdrii stiintifice . Editura Stiintifica,Bucuresti, 1968 .

[14] Clegg B., Birch,P. Creativitatea.Curs rapid.150 de tehnici si exercitii, Editura POLIROM
Bucuresti, 2003.

[15] Endchescu C., Tratat de teoria cercetdrii stiintifice, Editura Polirom, lasi, 2005.
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